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Vibracion provocada por una masa con
excentricidad
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(Mm-m)X+m'(x- ee’sen(et))+cx +k x =0
mMX+CX+k X=m'e o sen(et)

Tiene la misma forma que la ecuacion de equilibrio dinamico del oscilador simple pero con :
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Analisis para bajar vibraciones :

MXx+kx=meoSen(eot)
Suponemos X(t) =X sen(et)

Consideramos analisis sin amortiguamiento ¢ = 0, 0 sea
gue esta en fase o en contrafase.
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(-Mm2+k)X=m'em2
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Para disminuir la amplitud X debe aumentarse M (zona de sobreresonancia)
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